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2 产品概要

直线电机升降台适用于行程范围 0～8mm 之间的各项应用。它结构坚固、性能卓

越，广泛应用于各种精密的科研、工业生产环节，其中包括激光、样品台、光机试

验、精密测试设备。

在有限空间中，设计出高精度的 Z 轴位移台，一直是位移控制领域一大难点。

针对空间极其有限、精度要求极高的特殊应用场景，菲克科技推出了升降台。采用

气缸配重，直线电机+交叉滚柱导轨结构，自适应负载的情况下实现±0.1μm 极限

双向重复定位精度。

位移台可配套直线电机控制器控制器及标准运动控制软件或 SDK 使用，除实现

点动、相对运动、绝对运动，往返运动等基础功能以外，多轴运动还支持直线插补、

任意圆弧或空间圆弧插补、螺旋插补、椭圆插补、位置触发等高级功能，同时也可

选配龙门运动、Ethercat 总线、G 指令控制、任意图形输入等功能。

2.1 产品特点

·行程覆盖

8mm。

·气缸配重设计

体积极其小巧。

·两套交叉滚柱导轨

导向稳定性更佳。

·超静音位移台

适用于实验室环境与高性能要求的工业场所。

·免费标准版 SDK

Window、Linux 环境下支持多种开发语言：C/C++、C#、Matlab、LabVIEW 等。

·高性能控制器

实现圆弧插补，直线插补，位置记忆任意图形导入。

·可选配 EtherCAT 总线控制
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2.2 产品图纸
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3 性能参数

3.1 参数定义

----------------------------基本参数----------------------------

行程：

在保证精度的情况下，运动系统的运行距离。
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但是由于导轨、传动装置、加工精度等影响会导致平台中心偏离 Y 轴，产生 Y、Z 两

个方向的移动。在 Y 方向的移动量称之为直线度(Straightness）。在 Z 方向的移动

量称之为平整度(Flatness)，以上两个参数如图 2 所示。

图 2.非轴向参数的示意图
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3.2 产品参数

Model

行程
Travel(mm) 8

负载
Load Capacity(Kg)[1] 0.5

分辨率
Resolution(μm) 0.05

最小步进量
Min.Incremental Motion(μm)[2] 0.3

单向重复定位精度/保证值
Undirection Repeatability[3]/Guaranteed(μm)[4] ±0.5 or 1

单向重复定位精度/典型值
Undirection Repeatability/Typical(μm) ±0.2 or 0.4

双向重复定位精度/保证值
Bi-Directional Repeatability/Guaranteed(μm) ±1 or 2

双向重复定位精度/典型值
Bi-Directional Repeatability/Typical(μm) ±0.5 or 1

定位精度/保证值
Accuracy[3]/Guaranteed(μm) ±2 or 4

定位精度/典型值
Accuracy/Typical(μm) ±0.5 or 1

最大速度
Max.Speed(mm/s)[5] 100

直线度
Straightness(μm) 5

平面度
Flatness(μm) 5

持续推力
Continuous Force(N) 7.4

峰值推力
Peak Force(N) 29

重量
Weight(kg) 0.6
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4 连接与安装

4.1 安装准备

4.1.1 打开产品包装时请检查位移台外观是否完好、配件是否齐全；

4.1.2 位移台应安装在通风良好、防护良好的平台上，安装时应避免粉尘等异

物落入位移台内部；

4.1.3 在有禁用物质环境中使用时，必须采取防护措施来保证安全、寿命及可

靠性；

4.1.4 所有安装进行时，均需保证位移台处于断电状态。
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4.2 接线定义

电机接口 Motor wiring diagram

DB9 公头

针脚 定义

1 U

2 /

3 V

4 /

5 /

6 /

7 /

8 /

9 /

反馈接口 Encoder wiring diagram

DB15 公头

针脚 定义

1 5V+

2 0V

3 A+

4 A-

5 B+

6 B-

7 Z+

8 Z-

9 /
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4.3 机械安装

位移台均设计有标准安装孔，可通过 M3 螺丝把位移台安装在标准光学平台上。

具体安装孔的尺寸及数量请参照外形尺寸图(2.3 产品图纸)。

4.4 气缸平衡

上电前需要对负载进行平衡（空载也需要平衡）：

①将压力阀接入到升降台气管转接处；

②将气源管接入压力阀，并调整压力阀为 0Mpa；

③打开气源，并逐渐增加压力的气压值，直到升降台负

载平衡(0.5kg 气压约为 0.2Mpa)；
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4.5 电气安装

将位移台所配的电机及反馈连接线按照对应关系和直线电机控制器控制箱相应

端口进行连接。

该位移台与控制箱所对应的线缆如下表：

FMC04-MINI

动力线 控制线

注意：线缆接头均需用自带的螺杆锁紧。多轴应用时需确认每一轴的线缆和控

制器接口是否有一一对应关系。

4.6 产品调试

4.6.1 初次上电前应严格检查接线；

4.6.2 上电后对照位移台参数表确认参数；

4.6.3 请参照直线电机控制器控制器说明书具体操作。
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5 应用指南

5.1 日常维护
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6 售后服务

非常感谢您购买本公司的产品。本产品有唯一的产品序号、质保期及其它出厂

信息。本产品出厂时附有保修凭证，保修凭证上注有产品序号，注意保护保修凭证，

请勿撕毁或污染。

售后服务条款：

6.1 本产品质保期为一年，

质保期内的产品享受本公司提供的免费维修服务，但由以下原因引起故障或损

坏的，本产品将不再享受免费维修服务并且本公司不承担任何责任：

A） 未按产品使用手册正确使用；

B） 超出产品使用手册参数规范；

C） 未经允许擅自拆卸、改造或维修；

D） 保修凭证丢失、破损、污染；

E） 跌落、挤压、碰撞、浸水、暴晒、污染；

F） 地震、火灾、䴀
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