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1 安全事项
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应用与设置

驱动器应用必须符合性能参数的定义；

初次上电前应严格检查接线、参数设置；

禁止采用通断电源方式启动和停止电机。

连接

位移台与控制器需一一对应连接稳固不得接错；

所有电气连接均需断电操作。

运行

两次上电之间最少需要间隔20秒，否则可能引起设备损坏。

保养和检查

定期清理积灰，积灰严重时须增加清理次数；

设备每三个月须上电运行1小时，以保障内部电子元器件的正常。

拆机和修理

非本公司专业技术人员严禁开启产品外壳，禁止对本驱动器进行拆解或改造；

如需检查或维修，请退回原厂处理。

废弃

废弃驱动器时，请按工业废弃物处理，以免造成环境污染。

若不遵守以上规定，可能会引起驱动器永久损坏及附加事故。

警告
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2 产品概要

FMSXY-C 系列直线电机二维扫描平台适用于行程范围在 0-200mm 之间的各项应

用。它结构坚固、性能卓越，广泛应用于各种精密的科研、工业生产环节，其中包

括二维扫描、机器视觉、瑕疵检测、工业设备。

位移台可配套 FMC04 系列控制器及 Feinixs 标准运动控制软件或 SDK 使用，

除实现点动、相对运动、绝对运动，往返运动等基础功能以外，多轴运动还支持直

线插补、任意圆弧或空间圆弧插补、螺旋插补、椭圆插补、位置触发等高级功能，

同时也可选配龙门运动、Ethercat 总线、G 指令控制、任意图形输入等功能。

2.1 产品特点

·产品行程可定制

·一体化台面设计，体积尺寸更小巧

·无预留中孔设计，可大承载设计

·超静音，速度快，适合快速扫描

·免费标准版 SDK

Window、Linux 环境下支持多种开发语言：C/C++、C#、Matlab、LabVIEW 等。

·高性能控制器

实现圆弧插补，直线插补，位置记忆任意图形导入。

·可选配 EtherCAT 总线控制
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2.2 型号命名

例: FMSXY360C-200-200 表示：电动二维平移台+台面宽度 360mm+直线电机+交叉滚

子导轨+行程 200mm。
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2.3 产品图纸
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3 性能参数

3.1 参数定义

----------------------------基本参数----------------------------

行程：

在保证精度的情况下，运动系统的运行距离。

负载：

对于线性平台而言，这是指可施加给平台的最大负载，且质量负载中心位于移

动台面之内，垂直于运动轴和平台表面。对于旋转平台而言，这是指旋转轴上的最

大负载。（Feinixs 针对偏心安装的负载有特色设计，请咨询工程师）
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光干涉仪测定，标品样品均有第三方检测报告，其具体测量方法见附录）。Feinixs

免费为每一台出厂产品提供检测报告。

图 1.准确度与重复精度的区别

单向重复定位精度：

图 1 给出了准确度与重复精度的区别。单向重复定位精度是指，多次从同一方

向移动到指定位置的重复性指标。

双向重复定位精度：

图 1 给出了准确度与重复精度的区别。双向重复定位精度是指，多次从两个方

向移动到制定位置的重复性指标。双向重复定位精度与单向重复定位精度越接近，

说明其双向运动差异（由回程误差、摩檫力等因素引起）越小。

- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - 非 轴 向 参 数 - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

只有直线度、平行度、Pitch、Yaw 等参数都达到高水准要求，运动系统的准确

度、重复定位精度才能达到高精度水平。也就是说，客户一般只需要考虑准确度与

重复定位精度是否满足应用需求就可以选择到满意的位移平台。当客户对平台运动

有更高要求时，以下参数是需要考虑的。

由图 2 可以直观了解运动系统基本参数的物理意义。

运动平台以右手 XYZ 直角坐标系为标准，其原点位于平台表面的中心。X 方向

是轴向运动的正方向，Z 方向是垂直于台面向外的方向，Y 方向指向水平方向。运动

过程中，平台以 X 为轴旋转的运动称为滚动(Roll)，以 Y 为轴旋转的运动称为俯仰

(Pitch），以 Z 为轴旋转的运动称为偏摆(Yaw)，以上三个参数如图 2(a)所示。

理想情况下，在运动过程中，平台中心仅沿 X 方向运动，无 Y、Z 两方向分量，
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但是由于导轨、传动装置、加工精度等影响会导致平台中心偏离 Y 轴，产生 Y、Z 两

个方向的移动。在 Y 方向的移动量称之为直线度(Straightness）。在 Z 方向的移动

量称之为平整度(Flatness)，以上两个参数如图 2 所示。

图 2.非轴向参数的示意图
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3.2 产品参数

Model FMSXY240C-100-100 FMSXY360C-200-200

行程
Travel(mm) 100(XY) 200(XY)

负载
FĀĀᄀ(X搕ᄕ(�00( 9)

100(9)
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※ 备注

[1]：水平放置下的中心垂直负载。

[2]：最小运动增量不等同于分辨率，最小运动增量是指运动系统在连续、稳定情况下能够移动

的最小量。一般来说，系统分辨率远小于最小运动增量。考虑传动结构和编码器对系统误差的影

响，直线电机位移台与步进电机位移台ⴠ，最小运动增量直ശ ื于分辨率。

[ ]ؕ： 量 是平台在水平放置的情况下在 Ꮈ 量的 ， 量

―远T1ᨕ့2䀔့2䌕䌕䌕。

[T]：和 的 是指。[࠷]：最ঽ够 ， 负载和 的不同。
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4 连接与安装

4.1 安装准备

4.1.1 打开产品包装时请检查位移台外观是否完好、配件是否齐全；

4.1.2 位移台应安装在通风良好、防护良好的平台上，安装时应避免粉尘等异

物落入位移台内部；

4.1.3 在有禁用物质环境中使用时，必须采取防护措施来保证安全、寿命及可

靠性；

4.1.4 所有安装进行时，均需保证位移台处于断电状态。

4.2 接线定义
电机接口 Motor wiring diagram

DB15 公头

针脚 信号 颜色 定义

1 U 橙 电机 U 相

2 / /

3 V 黄 电机 V 相

4 / /

5 W 棕 电机 W 相

6 / /

7 PE 绿 地

8 / /

9 / /

10-15 / /
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反馈接口 Encoder wiring diagram（百通）

DB25 公头

针脚 信号 颜色 定义

1 5V+ 棕 编码器电源 5V

2 0V 棕黑 编码器电源 0V

3 SD+/PS+ 紫 电机编码器正

4 SD-/PS- 紫白 电机编码器负

5
A+

CLK+/MA+
蓝

编码器 A+

绝对值时钟+

6
A-

CLK-/MA-
蓝白

编码器 A-

绝对值时钟-

7
B+

DATA+/SLO+
绿

编码器 B+

绝对值数据+

8
B-

DATA-/SLO-
绿白

编码器 B-

绝对值数据-

9 Z+ 黄 编码器 Z+

10 Z- 黄白 编码器 Z-

11 HA 白黑 霍尔 HA

12 HB 黑 霍尔 HB

13 HC 棕白 霍尔 HC

14 5V+ 编码器电源 5V

15 0V 编码器电源 0V

16 SIN+ 橙 模拟编码器 SIN+

17 SIN- 橙白 模拟编码器 SIN-

18 COS+ 粉 模拟编码器 COS+

19 COS- 粉白 模拟编码器 COS-

20 REF+ 灰 模拟 Ref+

21 REF- 白灰 模拟 Ref-

22 24V+ 传感器电源 24V+

23 Limit- 近端负限位

24 limit+ 远端正限位

25 24V- 传感器电源 24V-
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4.3 电气规格
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FMC04-H

注意：线缆接头均需用自带的螺杆锁紧。多轴应用时需确认每一轴的线缆和控

制器接口是否有一一对应߀䀀认∀ ⌞ �တ逐တ

+^
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四川菲克科技有限公司
SICHUAN FEINIXS TECHNOLOGY CO.,LTD

地 址:四川省成都市双流区公兴街道物联大道 111 号

电 话:0086-28-85864663 手 机:173 0280 5818

邮 编:610000 邮 箱:info@feinixs.com

网 址:http://www.feinixs.com
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