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危险 在操作时违反本事项所示要求，可能会导致人员重伤或者死

亡。

警告 在操作时违反本事项所示要求，可能会引起设备永久损坏及

附加事故。
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3.2 ֥

Model IMCR60 IMCR100 IMCR150 IMCR200 IMCR300

Travel(£) 360 360 360 360 360

Load Capacity(Kg)[1] 20 40 50 60 120

ⅎ
Resolution(£) 0.005 0.005 0.005 0.005 0.005

Min.Incremental Motion(£)[2] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01

ᵣ
Bi-Directional Repeatability(£)

¤0.01

or 0.02

¤0.01

or 0.02

¤0.01

or 0.02

¤0.01

or 0.02

¤0.01

or 0.02

ᵣ
Accuracy[3](£)

¤0.05

or 0.1

¤0.05

or 0.1

¤0.05

or 0.1

¤0.05

or 0.1

¤0.05

or 0.1

Max.Speed(£/s)[4] 20 20 20 20 20

Weight(kg) 0.6 1.57 4.5 8.37 17.75
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https://download.visualstudio.microsoft.com/download/pr/035efed3-6386-4e1d-bcbc-384a20ebf47e/abfbea2303e0ce9cb15d430314e5858f/windowsdesktop-runtime-6.0.14-win-x64.exe
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